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Je découvre ma planéte Fiche 2

Théme 2 : Les mouvements a différentes échelles

CORRIGE | TEC

Observer et décrire différents types de mouvements
Décrire un mouvement et identifier les différences entre mouvements circulaire ou rectiligne.
Exemples de mouvements simples : rectiligne, circulaire

Technologie
Compétences

« Dsiccu'\r)xcr'vw deo 09)'3',9,130 k&cpw\iq wes  de Qa, AFAL qucﬂdkﬁw\m OO
| commant fomcBionnent-ilo 7

Un engrenage :

c’est le fait que deux roues

‘i 2% —
e e (® ¢ > consécutives tournent dans des
Je travaille : g ] ,?i sens inverses.

] W']‘Ummou&m&%uﬂnqumm&bapade

o W4%W&Mm«w&mzﬂb&w

J'ai besoin de :
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(C’est la fonction d’usage) (Faire des dessins si vous voulez expliquer)

Nom de I'objet n°1:
Essoreuse a salade

Rrvmetbre on
?.xee::rm insbanby
de nelinern Q’ea.u, c1,we

oo foulles dune

saflade ont netenu &

Nom de I'objet n°2 : Tdumdbw

Moulin a légume
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(N Vous allez devoir utiliser le matériel pour résoudre le probléme d’un jeune forain. Lucas ne peut pas se déplacer,
& ,{ il doit pouvoir faire tourner les cibles depuis sa cabine. Il n’est pas en contact direct avec le plateau des cibles.
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RESULTAT DE L’EXPERIENCE vaiider les schémas s'ils respectent les trois impératifs suivants : la manivelle est séparée du plateau
des cibles par un mur ; la manivelle se trouve sur un axe horizontal alors que celui du plateau des cibles est sur un axe vertical ; les deux axes sont
reliés entre eux par un mécanisme d’engrenages. Les laisser ensuite réaliser leur montage, apres avoir établi la liste des piéces nécessaires. Validez
I'inventaire s’il ne compte pas plus de trois engrenages.

Grande roue Axe de rotation

dentée sur un axe vertical
vertical
Manivelle
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